Streszczenie rozprawy doktorskie;

Adaptive Method for Indoor Positioning of Moving Objects

Marcin Kotakowski

W pracy przedstawiono adaptacyjng metode przeznaczong do okres$lania potozenia
obiektow ruchomych wewnatrz pomieszczen, Ww szczegolnosci do  lokalizacji
przemieszczajacych sie oséb. Adaptacyjnosc¢ zaproponowanej metody polega na
zautomatyzowanym doborze jej parametréw na podstawie rozktadu pomieszczenia,
w ktérym  zainstalowano system oraz danych historycznych: wynikéw pomiaréw
i zarejestrowanych lokalizacji.

Istotg zaproponowanej metody jest przetworzenie biezgcych wynikow pomiardéw polegajgce

na:

o selekcji wynikéw na podstawie biezacej lokalizacji osoby (wybor weztow, z ktérych wyniki
sg uwzgledniane jest dokonywany w wyniku analizy danych pomiarowych w waskich
przejsciach pomigedzy pomieszczeniami),

e korekcji wynikéw pomiaréw znacznie odbiegajgcych od wynikéw prognozowanych
na podstawie historii ruchu osoby.

Metoda jest niezalezna od algorytmu lokalizacyjnego, co pozwala na jej tatwe
zaimplementowanie w istniejacych systemach.

W pracy zamieszczono przeglad metod adaptacyjnych stosowanych w systemach
lokalizacyjnych oraz opisano zaproponowana metode. Metoda zostata zweryfikowana w
opracowanym érodowisku do badar symulacyjnych. Symulacje obejmowaty systemy oparte
na pomiarach czasu (UWB) i mocy sygnatéw (BLE). W pracy zamieszczono rowniez wyniki
badan eksperymentalnych wykonanych z wykorzystaniem hybrydowego systemu UWB/BLE
opracowanego w ramach projektu IONIS.

Wyniki przeprowadzonych badan symulacyjnych i eksperymentalnych pokazaty, ze metoda

pozwala na zwiekszenie doktadnosci i dostepnosci wynikow lokalizacji zarébwno w systemie
opartym na wykorzystaniu techniki ultraszerokopasmowe;j jak i waskopasmowe;j.
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